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Ghidul utilizatorului

formatii importante

Sistemul de asistenta la parcare (PTS) ajuta la mersul

inapoi si la parcare. Tehnici de conducere precum
deceleratia si utilizarea oglinzilor

esen ial.

-

- Acest sistem este doar DC 9 ~ 27V
reteaua mea functioneaza.

2. Asigurati-va ca instalarea este efectuata de

un specialist.

- Protejati cablurile de caldura si alte
echipamente electrice.

w

»

Pozitia senzorilor foarte recomandata
verificati inainte de a gauri.
. Testati dupa instalare.

w

Disclaime

PTS este conceput ca un dispozitiv de asistenta pentru
sofer si nu este un substitut pentru practicile de
parcare in siguranta. Monitorizati in mod constant

zona in care vehiculul face marsarier.

Producatorul si distribuitorii sdi nu sunt raspunzatori
pentru nicio coliziune n timpul mersului inapoi sau
franarii vehiculului si

pentru leziuni.
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Despre prOduS Detectarea automata a functionarii cu 2 sau 4 senzori

PTS411EX este un sistem de parcare cu patru

senzori care poate fi utilizat ca dispozitiv de

monitorizare ultrasonica a distantei fata sau spate (scop
dublu). Detecteaza electronic zona din fata sau din spatele

vehiculului atunci cand Tnainteaza si inapoi. Daca sistemul

detecteaza un obstacol, emite un bip si avertizeaza

vizual. Ajutd soferul la parcare si manevre.

Toti senzorii sunt detasabili si impermeabili, usor de
inlocuit. CIin combina ie cuinterferen a i

cu tehnologia anti-alarma falsa, sistemul detecteaza
obstacole in toate conditiile meteo. Sistemul are un senzor

inteligent care este ideal pentru vehiculele echipate cu bara
de remorcare sau roatd de rezerva.

Toate partile acestui sistem sunt a

au fost supuse celor mai riguroase teste inainte de a fi
introduse pe piatd. Fiabil intr-o gama larga de temperaturi
de depozitare si foarte util atunci cand parcati pe ploaie
sau zdpada.

Cu acest sistem de asistenta la parcare, va puteti bucura de
experienta de parcare confortabild, calma si sigura.

Sistemul de parcare poate fi utilizat in modul cu 2 senzori,
caz in care exista senzori in partea din fatd si din spate a
vehiculului. Dacd 2 senzoriale

Daca doriti sa utilizati un sistem, conectati senzorii la
porturile ,B” si ,C" sau ,A” si ,D" de pe unitatea centrala.
(Vezi pagina 28 pentru detalii)

Cablu accesoriu optional Beeper sau afisaj optional

Cand instalati acest sistem pe partea din fata a unui
vehicul, va recomandam insistent sa achizitionati o
prelungire a cablului senzorului.

Acestea vor extinde cablul senzorului de 2,3 metri inclus

cu 2,3 metri, facand cablul senzorului de 4,6 metri lungime.

Proprietati

Caracteristici cheie

« Sistem de asistenta la parcare in doua sensuri,
poate fi folosit cu detectie fata sau spate

* Poate fi folosit ca sistem cu 2 senzori
(2 fata sau 2 spate)

« Soneria poate fi completatd cu un autotest vizual
func ie

« Fara alarme false

* Predabil, personalizabil, remorcat si

poate fi montat si pe autoturisme cu suport pentru roata de rezerva.

Tensiune de operare: DC9~27V

Consum de energie: <250mA

Semnal sonor dB: 80+10dB

Temperatura de Operare:

ECU: - 40C ~+80°C/-40°F~+ 176 F
Sirena: -40C ~+80°C/-40°F ~+ 176 F
Afisaj LED: -40C ~+8C°C/-40°F ~ + 176 F
monitor LCD: -20C~+70°C/-4F~+158F

Temperatura de depozitare:

ECU: 40C ~+85C/-40°F ~+ 185 F
Sirena: 40C ~+85C/-40°F~+185F
Afisaj LED: 40C ~+85C/-40°F~+185F

Afisaj LCD: - 30C~+80C/-22F ~ + 176 F

Raza de detectare

Primul: 030~0,99m/1,0~32ft
0,30~0,59m/1,0~1,9ft
(in sens invers)

Spate:

0,30~2,59m/1,0~8,5ft

Sistemul are un buzzer, dar un afisaj optional.

in cele ce urmeaza, graficul beeper-ului / afisajului
este doar pentru referinta.

Sunt disponibile afisaje suplimentare.

Sfaturi: Unele afisaje au un buton SET, un afisaj digital
pentru distanta si o setare de volum.

0000000 0000000

Afisaj (optional)
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Reglati volumul si frecventa

Reglati volumul Setarea frecventei

Frecventa bipurilor ridicata /

Reglabil adanc cu comutator de frecventa.

Sfat: Daca sistemul de senzori frontali si soneria sunt instalate
impreund, se recomanda utilizarea beeper-ului de joasa frecventa ,L”
n sistemul din spate si beeper-ul de inalta frecventa ,H" in sistemul
frontal pentru a distinge cu usurinta cele 2 alarme.

— Volum mic
— Volum mediu
) — Volum ridicat

— Comutator de volum

— Sunet de Tnalta
frecventd  scazut

\E’. I sunet de frecventa

L4 Comutator de frecventa

in&ltimea de instalare a senzorului

iInaltimea de instalare a senzorului poate fi modificaté pe sistem. Reglati acest lucru pe ECU folosind

jumperul inainte de montare.

54.cm~65cm
45cm ~54cm

Ill 54.cm ~ 65 cm

W 145 cm ~ 54 cm

Pozitia jumper: 45-54 cm
inaltimea de instalare recomandata a senzorului
Inaltime 45-54 cm de la sol

Pozitia jumperului ,54-65 cm” (setare din fabricd)
Inaltimea de instalare recomandata a senzorului
54-65 cm de la sol.

Sistemul fata sau spate este optional

Fréna de picior activata (primul sistem)

Sistemul poate fi folosit ca sistem de parcare fata sau spate. Reglati acest lucru pe ECU folosind jumperul

nainte de montare.

Pozitia jumperului: ,F" Pozitia jumperului: ,R”

Sistemul functioneaza cu senzori frontali. Sistemul functioneaza cu senzori din spate.

Acest sistem poate fi folosit ca prim sistem (salt in pozi ia ,F"). Primul sistem poate fi activat prin apdsarea

pedalei de frana. Daca actionati piciorul de frana si o eliberati, sistemul va functiona.

Pozitia jumperului 1"
Sistemul va functiona inca 8 secunde.
Masini recomandate: Echipate cu transmisie automata

Pozitia jumperului 2"
Sistemul va functiona pentru incd 20 de secunde.
Masini recomandate: Modele cu transmisie

tipuri
manuala.
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Functie inteligenta dubla pentru roata de rezerva (sistem din spate) Functia de autotestare

Pentru sistemul frontal:

Aceasta functie este utilizatd ca sistem din spate (pozitia jumperului in pozitia ,R").

Cand aceasta functie este activata, distanta detectata intre senzor si obstacolul proiectat pentru bara de Dupa ce ACC este pornit, toti senzorii frontali sunt testati automat.

Daca toti senzorii functioneaza corect, soneria nu va suna o alarma.

remorcare sau roata de rezerva creste cu 20 cm (de la 30 cm la 50 cm).
Dacd este detectat un senzor deteriorat sau defect, sistemul va alarma de trei ori cu un ,Bi".

Dupa functia de autotest, sistemul va continua sa functioneze timp de 8 secunde (pozitia jumperului in ECU 1) sau
20 de secunde (pozitia jumperului in ECU 2) pe masura ce vehiculul se apropie sau se indeparteaza de un obstacol.

L " Toti senzorii functioneaza R X
Pozitia jumperului: Pozitia jumperului ,2" In cazul unui senzor defect/deteriorat
Setarile din fabrica Distanta de detectare dintre senzor si obstacol
Distanta normala de detectare creste cu 20 cm

Nu "Bi"

Note * Daca
senzorul (senzorii) sunt deteriorati sau defecte, semnalul sonor va suna ,Bi” de trei ori pentru a indica faptul ca

senzorul (senzorii) sunt deteriorati sau defecte.
« Sistemul nu va alarma daca senzorii (A&D), (B&C) sunt deteriorati/functioneaza defectuos, deoarece 2

senzori vor actiona automat ca sistem frontal.

Nota: Afisajul optional arata inca 0,3 metri inainte de -P cand jumperul este in pozitia 2.
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Procesul de calibrare

Pentru sistemele din spate: Proces de calibrare pentru masini cu grild de crenguta. (Primul sistem) J
La mers fnapoi, sistemul verifica automat toti senzorii.

Daca toti senzorii functioneaza corect, sistemul va emite un bip scurt. Alegeti o locatie accesibila pentru a incepe procesul.

Daca unul dintre senzori este deteriorat/defect, sistemul va indica acest lucru prin 3 bipuri scurte. 1. Cu contactul pus, ac iona ifrana de 10 ori cu o pauza de 1 secunda.

2. Pentru a zecea oard, apasati si mentineti apasata pedala, sistemul va apasa scurt timp de 5 secunde, apoi

dupa 3 secunde, se va auzi un bip lung timp de 2 secunde pentru a indica ca calibrarea a fost finalizata.

Stergeti setarile

Bip cand senzorii functioneaza 1n cazul senzorului deteriorat/defect 1. Cu contactul pus, ac iona i frana de 12 ori cu o pauza de 1 secunda.
2. Pentru a 12-a oara, tineti apasata pedala, sistemul va apasa scurt timp de 5 secunde, apoi 3
Dupa 1 secundd, inca 1 bip indica faptul ca setarile au fost sterse.
Bi Bi --- Bi --- Bi ---

Bi

Nota: » Daca Nota: « Aceasta

" . o ) N ) func ie este disponibild numai cu senzori de lucru
senzorul (senzorii) este/sunt deteriorat, acesta va fi indicat prin 3 bipuri scurte. * Sistemul nu

alarmeazi daci senzorii (A&D), (B&C) sunt defecte/deteriorat, acesta fiind primul sistem cu 2 senzori. « Descrierea de mai sus poate fi efectuatd cu masina pornita pentru maximum 3 minute, daca contactul este cuplat mai mult
de 3 minute, contactul trebuie decuplat si apoi pornit din nou.

« Daca faceti o greseala in timpul descrierii de mai sus, eliberati pedala de frana timp de 3 secunde pentru a sterge setarile
anterioare si a incepe din nou procesul.

« In cazul in care masina nu are o grild de crenguta sau o structura similara (de ex. troliu), nu este necesar s& efectuati
aceasta setare. * Asigurati-va ca verificati functionalitatea dupa configurare.
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Cum functioneaza sistemul (primul sistem)

Proces de calibrare pentru masini cu bara de remorcare/roata de rezerva. J Conduceti nainte, apasati frana
Y

Alegeti o locatie accesibild pentru a incepe procesul.
1. Cu contactul pus, schimbati schimbatorul de 10 ori de la neutru in marsarier, fiecare
comutati intre, facand o pauza de 1 secunda.
2. Pentru a 10-a oara, |asati transmisia in marsarier, sistemul va trece scurt dupa 2 secunde, apoi 3

secunde mai tarziu, timp de 2 secunde, un bip lung indicé faptul ca procesul de calibrare este incheiat.

3. Cand procesul este finalizat, bara de remorcare/roata fixa de rezerva va fi ignorata,
si va urmari doar zona din spatele vehiculului.

Stergeti setarile

1. Cu contactul pus, inversati maneta schimbatorului de viteze de 12 ori de la neutru, fiecare
comutati intre, facand o pauza de 1 secunda.

2. Pentru a 12-a oara, lasati schimbatorul in marsarier.Sistemul va emite un bip scurt dupa 2 secunde si apoi scurt dupa 2 secunde
pentru a indica ca setdrile au fost sterse.

Cometariu:
« Aceasta func ie este disponibild numai cu senzori de lucru Distanta: B0 m /3,3 ft Distanta: 0,6 m / 2,0 ft Distanta: <0,3 m /1,0 ft
« Daca faceti o greseala in timpul descrierii de mai sus, lasati schimbatorul necompletat timp de 2 secunde pentru a-l sterge
setdrile anterioare si puteti Incepe din nou procesul.
« Daca autovehiculul nu dispune de bara de remorcare/suport pentru roaté de rezerva, aceasta setare nu este necesara Nota: Senzori externi (A&D) max. distanta de detectare 0,69 m/ 2,3 ft.
a efectua. Senzorii din mijloc (B&C) au un max. distanta de detectare 0,89 m/ 2,9 ft.
+ Asigurati-va ca verificati functionalitatea dupa configurare.
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Mers inapoi

Distanta: <0,3m /1,0 ft Distanta: 0,4 m /1,3 ft

Nota: Senzori externi (A&D) max. distanta de detectare 0,69 m/ 2,3 ft.
Senzorii din mijloc (B&C) au un max. distanta de detectare 0,59 m/ 1,9 ft.

Y

Distanta: 07 m/ 2,3 ft

Principiul de functionare al sistemului (sistem din spate

Mers inapoi

Distanta: 5 m /4,9 ft

Distanta: 0,6 m/ 2,0 ft Distanta: <0,3m /1,0 ft

Nota: Senzori externi (A&D) max. distanta de detectare 0,99 m/ 3,2 ft.
Senzorii din mijloc (B&C) au un max. distanta de detectare 1,49 m /4,9 ft.
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Rapoarte ale diferitelor semnale sonore (primul sistem)

Franare Mers napoi
Suner Suner
Nu Bi
Nu Bi
Bi ---- Bi ----
. . Bi ---- Bi -
Bi --- Bi ---
Bi - Bi " 0.40-0.59m/1.3-2.0ft Bi- Bi - Bi- 0.40~0.49m/ 1.3~1.6ft
Bi - Bi - Bi - Bi-- 0.30~0.39m/ 1.0~1.3ft ; Bi - Bi - Bi - Bi-- 0.30~0.39m/ 1.0~1.3ft
Bi -------ee-




Machine Translated by Google

Rapoarte de diferite semnale sonore (sistem din spate) Avertizare

Detectarea incorecta poate aparea in urmatoarele
situatii:

Suner

Nu folositi o masina de curatat cu inalta presiune
pentru a curata senzorii si nu frecati puternic

\
N
=

Bi
Bi - Bi - Bi - Bi-- 0.3~0.5m/1.0ft~1.6ft
Bi- Bi - Bi--
@ @
Bi - Bi ---
! Efectuati un test de functionare dupé instalare
Bi <= Bj - ! Ploaia abundent3, senzorii murdari sau deteriorati

pot provoca alarme false

! Tnainte de a utiliza sistemul, verificati daca procedura de

Cura a isenzorii cuocarpa sau cu jet de apa de
joasa presiune daca senzorii sunt acoperi icu
murdarie.

autotestare este completa si ca toti senzorii functioneaza

corect
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Manual de instalare Accesorii

Desen scurt de instalare

*Graficele de mai sus sunt doar pentru referinta.

nstrumente necesare
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Instalarea senzorilor

Unghiul senzorului poate fi ajustat la forma barei de protectie. Va rugam s4 cititi instructiunile anexate.

H>45cm/

H <65cm / 2.1ft

%

1.5t

H> 45 cm / 1.5ft
H <65cm / 2.1t

O

!

H <45cm / 1.5ft

H> 65 cm / 2.1ft

@ @ (©)
| | I
| |
le >4 »le »!
: <45cm / 1.5ft < 5cm/1.5ft<45cr’r:1/15ft :
0
N
1 1
| |
1 1
| I
1 \
| ' i | 4
t t T
A P R |
1 ' .
I T T
C cel 1 cel ! ! C |

‘__4______________|- ________________ -
. cel=1/8L

b=2/s8L

C=1/8L

~=1,0m /3,3 ft-

L2
35cm / 1.1t <L1 <45cm / 1.5ft
45cm / 1.5ft <L2 <55cm / 1.8ft
45cm / 1.5t <H <65cm / 2.1ft

T
'
< ' PE—Y
'
|
'

Note:

1. Pentru un sistem de senzori frontali cu 2 senzori, se recomanda
instalarea a 2 senzori in pozitia E&H pentru o performanta optima.

2. La unele vehicule, distanta dintre centrele celor doi senzori (L2) va fi mai
mare, adica L2> 60 cm, datorita amplasarii placutelor de inmatriculare sau
a designului barei de protectie. Setul va functiona in continuare, cu toate
acestea, detectarea obiectelor inguste, adica coloane, va fi redusa.
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Capacul capacului senzorului

Sfat: Dupa introducere,

inainte de a gauri, asigurati-va ca
ferastraul cu gauri furnizat are aceeasi
l \ dimensiune ca si senzorii.
asigurati-va ca marcajul de

grad este in partea de sus a
sssssss lui. //




Machine Translated by Google

va rugam sa reglati unghiul gdurii dupa cum urmeaza.

Sfat: Dacd exista un spatiu de 100 intre bara de protectie si capacul senzorului dupa instalare,

Bara de protectie

Decalaj

Unghiul de inclfére




Buzer incorporat

Instalarea primului buzzer
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Schema de conexiuni (Primul ECU)

ECU

Q.... Q)
THYY

Rézsaszin  Biztositék
=T

ACC+

Piros Biztosité
Tolatéléampa +

Fehér Biztositék
=

Féklampa

Fekete

e

A 5 1
) Foldelés

@ Hangjelzé

—(anp\-
ssescss] B8 [ssssaoi—

Opcionalis ( kijelzé )

s fE=—s—{]

—mw i =—s—{]

s fF=——{

Megjegyzés : Csatlakoztassa A&D vagy B&C szenzorokat mint els6 2-szenzoros renszer

Schema de cablare (ECU spate 1)

m
0O
c

0

Rozsaszin

Tolatélampa
Piros

Fehér | \Szgeteles(nem hasznalt)\
ekete

@) Foldelés

Hangjelzé

..... sl 88 e

Opcionalis ( kijelzé )

- @#ﬁﬁ

Megjegyzés : Csatlakoztassa az A&D vagy B&C szenzorokat mint hatsc 2 szenzoros rendszer
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Schema de cablare (ECU spate) 2

Megjegyzés:A rozsaszin gyljtas vezeték egy tiszta jel
atvitelére van hasznélva, arra az esetre ha a
tolatolampara juto jel gyenge lenne, vagy pulzalna (
’ ez esetben nem tiszta a jel )

Rasasiin Biztositék
| O O T=n ACC+
A Piros Biztositék

Tolatéldmpa

m
O
c

Fehér z
I Szigetelés ( NEM HASZNALT )
fekete @) Foldelés
ﬁ@ :D E ' Hangjelzd
..... ve] B8 e s
Opcionalis ( Kijelzo )
D D

s =]

5 @:@=§5=B@
—afE=—s—{)

Notd: Conectati senzorii A&D sau B&C ca un sistem cu 2 senzori din spate.

Test de functionare

Testare functionala prin tinerea unei
scanduri de lemn

Mai executati (0,3x1,0m/
1 x 3,3 ft) setati in fata sau in spate

a masinii si conduceti masina fnainte
si fnapoi,

pentru a le testa pe func ie
fiecare asa cum se arata in manual.

Testul de functionare al primului senzor




Machine Translated by Google

Depanare

1. Soneria nu va functiona dupa instalare.

« Asigura i-va ca firele sunt sigure
se alatura

+Asigura iwvacama ina este la contact.
« Asigurati-va ca masina este in marsarier

Este acolo.

2.Detectarea unui senzor deteriorat

« Asigurati-va ca senzorii sunt bine conectati la unitatea
centrala.

« Asigurati-va ca nu este acoperit de murdarie sau zapada
e jos de senzori.

« Verifica i daca senzorul nu este deteriorat.

3. Indicatii incorecte

* Asigurati-va ca toti senzorii sunt

strans in pozitia corectd conectat la

La ECU
« Verifica i daca niciunul dintre senzori nu a detectat pamantul
« Verificati daca inelul de cauciuc al senzorului este

dezlocat (daca senzorul are un inel de cauciuc)

4. Beeper-ul este prea scazut sau prea tare

+ Apésa itasta de volum pentru a regla volumul la nivelul
corespunzator

5. Functia de calibrare nu functioneaza
« Senzor(i) deteriorat

« Asigura i-va ca senzorii sunt porni i
sunt conectate corect si strans la ECU.

6. Daca problema persista.

« In calitate de client: contactati cel mai apropiat
distribuitor.

Instalatori si revanzatori:

« Testati senzorii pentru o stare de functionare 100%.
CuECU

Inlocuiti ECU si testati din nou senzorii.

« Conectati senzorii testati si efectuati din nou un test de

functionare.
«Va rugam sa scrieti un e-mail la smpower@smpower.hu




