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Hasznalati utmutato

Fontos tudnivalé

A Parkolasi Segédrendszer (PTS) segitséget
nyujt tolatdshoz és parkolashoz. A vezetési
technikak mint lassitas és a tikrok hasznalata
elengedhetetlen.

1. Ez arendszer csak egyenarmu 9~27V
halozatom mikddik.

2. A beépitést mindenképp szakember
végezze el.

3. A kabeleket dvja a hétél és egyéb
elektromos berendezésektdl.

4. Er6sen ajanlott a szenzorok pozicidjat
ellendrizni a lyukak furasa elott.
5. Tesztelje le beépités utan.

Feledsséget kizaré nyilatkozat

A PTS-t jarmivezets-segité eszkdzként tervezték,
és nem helyettesitheti a biztonsagos parkolasi
gyakorlatokatot. Folyamatosan figyelni kell a
terlilet ahova a jarmii tolat.

A gyartd és forgalmazéi nem vallaljgk a
felelésséget a jarmi tolatdasa vagy fékezése
kdzben bekdvetkezd Utkozésekért és
sérllésésekért.




A termékr6l 2 vagy 4 szenzoros miikodés automatikus felismerése

A PTS411EX négy érzékelbvel ellatott
parkolérendszer, amelyet els6é vagy hatsé
ultrahangos tavolsagfigyel6é eszkézkén lehet
hasznalni (kettés rendeltetés). Elektronikusan
érzékeli a jarm elbtt vagy mogott 1évo terlletet,
eléremenetben és tolatds kdzben. Ha a rendszer
akadalyt észlel, hangjelzéssel és vizualisan is
figyelmeztet. Segit a vezetének parkolaskor és
mandverezés kdzben..

Minden szenzor levehetd és vizallo, kénnyen
cserélhetd. CKombinalva az interferencia- és
a hamis riasztast megel6z6 technologiaval, a
rendszer minde idéjarasi korilményk kozott
érzékzli az akadalyokat. A rendszer intelligens

érzékeldvel rendelkezik, amely ideadlis
vondhoroggal vagy  potkerékkel felszerelt
jarmivekhez.

Ennek a rendszernek minden részét a
legszigorubb tesztnek vetették ala, a piacra
kerilés el6tt. Megbizhaté széles tarolasi
hémérsékleti tartomanyban és nagyon hasznos
amikor es6ben vagy hoéesésben kell parkolni.
Ezzel a parkolasi segédrendszerrel, élvezheti a
kényelmes nyugodt és biztonsagos parkolasi
élményt.

A parkolérendszer hasznalhatdé 2 szenzoros
moddban, ez esetben a jarmi elején és hatso
részén is vannak szenzorok. Ha 2 szenzoros
rendszert szeretnénk hasznalni, akkor a
szenzorokat a kdzponti egység "B" és "C" vagy
"A" és "D" portjara csatlakoztassuk. ( Bévebben
a 28. oldalon )

Opcionalis kiegészio kabel Hangjelz6 vagy opcionalis kijelz6

Amikor ezt a rendszert egy jarmu elejére szereli,

erdsen javasoljuk, hogy vasaroljon egy érzékeld

kabel-hosszabbitot.

Ezek meghosszabbitjak a mellékelt 2,3 méteres

érzékel6 kabelt 2,3 méterrel, az érzékeldk kabele

igy 4,6 méter hosszu lesz..

Tulajdonsagok

Fo jellemzok

e Kétiranyu parkol6segéd rendszer,
hasznalhat6 els6 vagy hatso érzékeléssel

e Hasznalhat6 2 szenzoros rendszerként
(2 eldl vagy 2 hatul )

¢ A hangjelzd kiegészithetd vizualis dnteszt
funkciéval

e Nincs téves jelzés

e Tanithatd, testreszabhat6, vonéhorgos és
potkeréktartos autokra is szerelhetd.

MUkodési fesziltség: DC 9~27V
<250mA

80+10dB

Aramfelvétel:
Hangjelz6 dB:

Miikddési hémérséklet:
ECU: - 40°C~+80°C/ -40°F~+176°F

Hangjelzé: -40°C~+80°C/ -40°F~+176°F
LED kijelz6: -40°C~+80°C/ -40°F~+176°F
LCD kijelz6: -20°C~+70°C/ -4°F~+158°F

Tarolasi hémérséklet:
ECU: 40°C~+85°C/ -40°F~+185°F

Hangijelzé: 40°C~+85°C/ -40°F~+185°F

LED kijelz6: 40°C~+85°C/ -40°F~+185°F

LCD kijelzé: - 30°C~+80°C/ -22°F~+176°F

Erzékelési tartomany

Els6: 0.30~0.99m/ 1.0~3.2ft
0.30~0.59m/ 1.0~1.9ft
(hatramenetben)

Hatso: 0.30~2.59m/ 1.0~8 5t

A rendszer hanjelzével rendelkezik de
kiegészithetd kijelzbvel.

Az aldbbiakban a hangjelzé/ kijelzé grafikaja
csak hivatkozasi célokat szolgal.
Tovabbi kijelz6k valaszthatok.

Tanacsok: Néhany kijelzé6 SET gombbal, digitalis
tavolsag kijelzével és hangeré beallitassal
rendelkezik.,

Kijelzé(opcionalis)

Hangjelzé




Hangeroé és frekvencia beallitasa Az érzékel6 beépitési magassaga

A renszeren véltoztathatd az érzékeld beépitési magassaga. Ezt allitsa be az ECU-n a jumper
segitségével, felszerelés elétt.

Hanger6 beallitasa Frekvencia beallitasa

A hangjelzé frekvencidja Magas/

Alacsony hangerg Mély allithato a frekvencia kapcsoloval.

Kb h «|  Tipp: Ha az eliilsé érzékel6rendszer és a hangjelzé egyiitt van telepitve,
0zepes hangero ajanlott az alacsony frekvenciaju ,L” hangjelzés hasznalata a hatsé

I — Magas hanger(’j rendszerben és a magas frekvenciaju ,H” hangjelzés az elsé rendszerben

a 2 riasztas kénnyl megkulénboztetésére.

lll 54cm~65cm
®  45cm~54cm

ll 54cm~65cm
L 45cm~54cm

— Hangeré kapcsold

Jumper pozicié "54-65cm" ( Gyari beallitas ) Jumper pozici6 : 45-54 cm ]
s Ajanlott szenzor beépitési magassag Ajanlott szenzor beépitési magassag
— Magas  frekvenciaju 54-65 cm magassag a foldtol. 45-54 cm magassag a foldtsl
hang Alacsony
— frekvenciaju hang
L) Frekvencia kapcsold

Els6 vagy hatsé rendszer opcionalis Labfékkel aktivalt (Els6 rendszer)

Ez a rendszer els6 rendszerként hasznalhat6 (jumper az “F” pzicidban). Az els6 rendszer a labfék
megnyomasaval aktivalhaté. Ha megnyomja a labféket és elengedi, a rendszer mikddni fog.

A rendszer elsd vagy hatsé parkold rendszerként hasznalhaté. Ezt allitsa be az ECU-n a jumper
segitségével, felszerelés el6tt.

Jumper pozicio: "F" Jumper pozicié: "R" Jumper pozicié "1" R
e . o o A rendszer még 8 masodpercig miikodik. Jumper pozicié "2" o
A rendszer elsé érzékelSkkel mikodik. A rendszer hatso érzékelSkkel mikodik. Javasolt autok : Automata valtéval szerelt A rendszer még 20 masodpercig miikédik.
tipusok Javasolt autok : Kézi valtoval szerelt
tipusok.




Kettds intelligens funkcié potkerékhez (hatso rendszer)

Ezt a funkciot hatsé rendszerként hasznaljak (jumper pozicio ,R” helyzetben).
Ha ez a funkcié be van kapcsolva, az érzékelt tavolsag 20 cm-rel (30 cm-rél 50 cm-re) névekszik
az érzékel6 és az akadaly kdzott, amelyet a vondhoroghoz vagy a pétkerékhez terveztek.

Jun'1|?er Eo'z’icié Ha b Jumper pozicié "2"
Gyari 'be'alllras o . Az érzékelési tavolsag a és az
Normal érzékelési tavolsag akadaly k6zo6tt 20 cm-el megné

Megjegyzés: Az opcionalis kijelzd tovabbra is 0,3 métert mutat -P el6tt, ha a jumper a 2. helyzetben van.

Onteszt funkcié

Elllsd rendszer esetén:

Az ACC bekapcsolasa utan a rendszer automatikusan teszteli az 0sszes elsé érzékel6t.
Ha az 0sszes érzékelé megfeleléen mikddik, a hangjelzé nem lesz riasztas.

Ha sértlt vagy hibas érzékel6t észlel, akkor a rendszer haromszor ,Bi” jelzéssel riaszt.

Az 6nteszt funkcié utan a rendszer 8 masodpercig (jumper pozicié ,1” ECU-ban) vagy 20 masodpercig
(jumper pozicié ,2" ECU-ban) folytatia mikddését, amikor a jarmi koézeledik vagy tavolodik az
akadalytol .

Mi ikédik
inden szenzor miikadi Hibas / sériilt szenzor esetén

No "Bi"

Megjegyzések

« Ha az érzékel6(k) sérllt(ek) vagy hibas(ak), a hangjelzé haromszor ,Bi” jelzést ad, jelezve, hogy az
érzékeld(k) sérilt(ek) vagy hibas(ak).

< A rendszer nem fog riasztani, ha az érzékel6k (A&D), (B&C) sériiltek / meghibasodtak, mivel
automatikusan 2 érzékel6 ellilsé rendszerként fog mikadni.




Hatso6 rendszerekhez:

Hatramenetbe kapcsolva a rendszer automatikusan ellenérzi az 6sszes szenzort.
Ha minden szenzor hibatlanul miikodik, a rendszer egy rovid sipolassal jelzi.

Ha valamelyik szenzor sériilt/hibas, a rendszer ezt 3 rovid stpolassal jelzi.

Hangjelzés miik6d6 szenzorok esetén Sériilt / hibas szenzor esetén

Bi---Bi---Bi---

Megjegyzés:
* Ha a szenzor(ok) sértilt(ek)/hibas(ak), a rendszer ezt 3 rovid stpolassal jelzi.

A rendszer nem riaszt ha az (A&D), (B&C) szenzorok hibasak / sériiltek, mivel ez esetben 2
szenzoros elsé rendszerként mikodik.

Kalibralasi folyamat

Kalibralasi folyamat gallytoré raccsal felszerelt autokhoz. ( Elsé rendszer ) J

Valasszon akadalymentes helyet a folyamat inditasahoz.

1. Raadott gyujtas mellett Iépjen a fékre 10 alkalommal, 1 masodperces sziineteket tartva.

2. A 10. alkalomnal, tartsa lenyomva a pedalt , a rendszer 5 masodperc mulva egy révidet , majd ezt
kovetéen 3 masodperc mulva, 2 masodpercig egy hosszut sipol, ezzel jelezve hogy a kalibralas
megtortént..

Beallitasok torlése

1. Raadott gyujtas mellett 1épjen a fékre 12 alkalommal, 1 masodperces sziineteket tartva.

2. A 12. alkalomnal, tartsa lenyomva a pedalt , a rendszer 5 masodperc mulva egy révidet , majd 3
masodperc mulva még 1 rovid sipolassal jelzi a beallitasok torlését.

Megjegyzés:

« Ez a funkcié csak miikddé szenzorokkal elérhet6

« A fenti leirds maximum 3 perce gyujtasba kapcsolt autéval végezhetd el, ha tébb mint 3 perce van
gyujtason, akkor le kell venni a gyuijtast, majd ismét raadni.

« Ha fenti leiras kozben hibat kdvetne el, akkor engedje fel a fékpedalt 3 masodpercre, igy torli az
eddigi bedllitdsokat, és Ujra kezdheti a folyamatot.

* Ha az auté nem rendelkezik gallytéré raccsal, vagy ehhez hasonlé felépitménnyel ( pl. csorld ),
akkor ezt a beallitast nem kell elvégeznie.

* Mindenképpen ellenérizze le a mikoddképességet a beallitas utan.




A rendszer miikodési elve ( Els6 rendszer )

Kalibralasi folyamat vonéhoroggal/pétkerékkel felszerelt autékhoz. J

Vélasszon akadalymentes helyet a folyamat inditasahoz.

1. Raadott gyujtas mellett, tegye a sebességvaltéd kart 10 alkalommal Ures allasbdl hatramenetbe, minden
valtas kozott, 1 masodperc szlnetet tartva.

2. A 10. alkalomnal, hagyja a valtét hatramenetben, A rendszer 2 masodperc mulva egy révidet, majd 3
masodperccel késdbb 2 masodperc hosszan, egy hosszut sipol, ezzel jelezve, hogy a kalibralasi folyamat
véget ért.

3. Ha a folyamat véget ért, akkor a rendszer figyelmen kivdl fogja hagyni a vonohorgot / rogzitett pétkereket,

és csak a jarmi mogotti részt fogja figyelni.

Beallitasok torlése

1. Raadott gyujtas mellett, tegye a sebességvalté kart 12 alkalommal Ures allasbdl hatramenetbe, minden
valtas kozott, 1 masodperc sziinetet tartva.

2. A 12. alkalomnal, hagyja a valtét hatramenetben, A rendszer 2 masodperc mulva egy révidet, majd 2
masodperc mulva meg egy rovidet sipol, ezzel jelezve a beallitasok torlését.

—

Megjegyzés:

* Ez a funkcié csak mikédd szenzorokkal elérhet6

« Ha fenti leiras kozben hibat kdvetne el, akkor tegye lresbe a valtét 2 masodpercre, igy torli
az eddigi bedllitasokat, és Ujra kezdheti a folyamatot.

* Ha az auté nem rendelkezik vonéhoroggal / potkeréktartoval akkor ezt a beallitast nem kell
elvégeznie.

* Mindenképpen ellenérizze le a mikoddképességet a beallitas utan.

Hajtson el6re, l1épjen a fékre

Y

Téavolsag:>1.0m/ 3.3ft Téavolsag: 0.6m/ 2.0ft Téavolsag: <0.3m/ 1.0ft

Megjegyzés: A kiilsé szenzorok (A&D) max. érzékelési tavolsaga 0.69m/ 2.3ft.
A k6zéps6 szenzorok (B&C) max. érzékelési tavolsaga 0.89m/ 2.9ft.




A rendszer miikodési elve (Hatsé rendszer

Tolatas Tolatas
DO

Tavolsag: <0.3m/ 1.0ft Tavolsag: 0.4m/ 1.3ft Tavolsag:>0.7m/ 2.3t Tavolsag:>1.5m/4.9ft Tavolsag: 0.6m/ 2.0ft Tavolsag: <0.3m/ 1.0ft

Megjegyzés: A kiils6 szenzorok (A&D) max. érzékelési tavolsaga 0.69m/ 2.3ft . Megjegyzés: A kiilsé szenzorok (A&D) max. érzékelési tavolsaga 0.99m/ 3.2ft.
A kozéps6 szenzorok (B&C) max. érzékelési tavolsaga 0.59m/ 1.9ft. A ko6zéps6 szenzorok (B&C) max. érzékelési tavolsaga 1.49m/ 4.9ft.




Kiillonb6z6 hangjelzések jelentései (els6 rendszer)

Fékezés

Hangjelzé

Nincs Bi

Bi----Bi----

Bi---Bi---

Bi--Bi--

Bi--Bi--Bi--Bi--

0.40~0.59m/ 1.3~2.0ft

0.30~0.39m/ 1.0~1.3ft

Tolatas
Hangjelzé
Nincs Bi
Bi----Bi----
Bi--Bi--Bi-- 0.40~0.49m/ 1.3~1.6ft
Bi--Bi--Bi--Bi-- 0.30~0.39m/ 1.0~1.3ft




Kiilénb6z6 hangjelzések jelentései (hatsé rendszer) Figyelmeztetés A szenzorok karbantartasa

A téves észlelés a kdvetkezd helyzetekben X
fordulhat el6:
TRy
I % il
Hangjelz6 @ ®
Ne hasznaljon magasnyomasu mosot a
szenzorok tisztitasahoz és ne dorzsolje erésen
@
©
Bi
%
=
‘i )
Bi--Bi--Bi--Bi-- 0.3~0.5m/1.0ft~1.6ft l;mm:]
Bi--Bi--Bi--
@ ®
Bi---Bi--- o
1 Felszerelés utan végezzen miikodési tesztet
Bi----Bi-—- 1 Heves es6zés, szennyezett vagy sérilt
érzékeldk téves riasztast okozhatnak
1 A rendszer hasznalata elétt ellenérizze, hogy — — -
befejez6dbtt-e az dnteszt eljaras és az dsszes Tisztitsa meg az érzékelSket ruhaval vagy
érzékelé megfeleléen mikodik-e alacsony nyomasu vizsugarral, ha az
érzékelbket szennyez6dés boritja.




Telepitési kézikonyv Tartozékok

Rovid telepitési rajz

A fenti grafikak csak hivatkozasi célokat szolgalnak.

Szilkséges szerszamok

60" ~ 80’




A szenzorok felszerelése

Az érzékel6 szoge a I6kharitd formajahoz igazithatd. Kérjlk, olvassa el a mellékelt utasitasokat.
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v S T - 1. A 2-szenzoros els6 érzékelérendszerhez ajanlott 2 érzékel6t az
%_ L Bl - E&H helyzetbe felszerelni a legjobb teljesitmény eléréséhez.
H > 65cm/2.1ft :E. O TTteell. N 2. Egyes jarmiiveken a rendszamtablak elhelyezése vagy a I6kharito
8 T: ;: e kialakitasa miatt a két érzékel6 (L2) kdzéppontja kdzotti tavolsag
<o a=1/8L | 1.5m/4.9ft ! vols
b=2/sL nagyobb lesz, azaz L2> 60 cm. A készlet tovabbra is miikddni fog,

C=1/8L azonban a keskeny targyak, azaz oszlopok észlelése csokken.




Az érzékeld fedelének csréje

\ 7

IEEEE

(Built-in)

A lyukak furasa el6tt ellendrizze,
hogy a mellékelt lyukfiirész mérete
megegyezik-e az érzékeldk
atmérojével.

©

Otlet: Behelyezés utan
ellendrizze, hogy a fok
jelolése az érzékeld tetején,
van-e.




kérjlk, allitsa be a lyuk sz6gét az alabbiak szerint.

Tipp: Ha felszerelés utan a I6kharité és az érzékeld fedele kdzott 10° -os rés talalhato,

Lokharito







Bekotési rajz ( Els6 ECU )

ECU

@,... Q)

Rozsaszin  Biztositék
=T ACC+

Piros L
Tolatélampa +

Fehér Biztositék
=T Feklampa

Fekete

() Foldelés

'f' (= 5) Hangjelzé

Megjegyzés : Csatlakoztassa A&D vagy B&C

szenzorokat mint elsd 2-szenzoros renszer

Bekotési rajz ( Hatsé ECU 1)

Rézsaszin

Tolatélampa

I Szigetelés(nem hasznalt) ‘

@) roldelés

[ %h Hangjelzd

Opcionalis { kijelzd )

D-EEE#STE]
CIE%ZEZSSTQ
—mw fE=——{]
—mwfE=—— ]

Megjegyzés : Csatlakoztassa az A&D vagy B&C szenzorokat mint hatsc 2 szenzoros rendszer

(e




Bekotési rajz ( Hats6 ECU ) 2

M(ikodési teszt

A funkcionalis tesztelést egy

Megjegyzés:A rozsaszin gyl jtas vezeték egy tiszta jel o L o
fabol készilt deszka tartasaval

atvitelére van hasznadlva, arra az esetre ha a
tolatélampara jutd jel gyenge lenne, vagy pulzaina | lehet elvégezni 0.3
ez esethen nem tiszta a jel ) x1.0m/1x3.3ft) dllitsa az auté
elejéthez vagy hatuljghoz, és
vezesse az autét elbére és hatra,

Rézsaszin  Diztositek hogy mindegyik funkciot
ACC+ tesztelje,ahogy ez a kézikényvben
piros  Biztositek is lathato.

Tolatélampa

Fehér 3 .

I Szigetelés | NEM HASZNALT |
Fekete TN e
) Faldelés

W=5 @ @ Hangjelzd

Opcionalis | Kijelzd )

DM
- - o =——{
(e =——{
o fE=——{ ]

Megjegyzés : Csatlakoztassa az A&D vagy B&C szenzorokat mint hatsé 2 szenzoros rendszer. Az els érzékeld miikddési tesztje




Hibaelharitas

1. A telepités utan a hangjelz6 nem mikodik.

e Gy6z6djon meg rola hogy a vezetékek jol
csatlakoznak

e Gy6z6djon meg réla hogy az autéd gyujtason van-e.

o Gy6z6djon meg rdla hogy az auté hatramenetben
van-e.

2.Sérilt érzékeldt észlelése

e Gy6z6djon meg réla hogy szenzorok stabilan
csatlakoznak a kézponti egységhez.

e Gy6z6djon meg rola hogy kosz vagy h6 nem takarja-
e le a szenzorokat.

o Ellendrizze le, hogy a szenzor nem sérilt.

3. Téves jelzések

e Gy6z6djon meg rola, hogy az dsszes érzékel6t
szorosan a megfeleld helyzetben csatlakoztatta az
ECU-hoz

o Ellendrizze, hogy egyik érzékelé sem észlelte a talajt

e Ellendrizze, hogy az érzékeld gumi gydrije
kimozdult-e (ha az érzékel6 rendelkezik
gumigydrivel)

4. A hangjelz6 hangja tul alacsony vagy tul magas

* Nyomja meg a hangeré gombot, hogy megfelelé
szintre dllithassa a hangerét

5. Kalibralasi funkcié nem miikodik

e A szenzor(ok) sérilt(ek)

e Gy6z6djon meg roéla hogy a szenzorok
megfeleléen és szorosan vannak az ECU-
hoz csatlakoztatva.

6. Ha a probléma tovabbra is fennall.

e Vasarloként : Keresse fel a legkdzelebbi
viszonteladot.

Szerel6k és viszonteladok :

o Tesztelje le a szenzorokat egy 100%-osan miikodé
ECU-val
Cserélje ki az ECU-t majd ismét tesztelje le a
szenzorokat.

o Csatlakoztassa az ellendrzott szenzorokat és
végezzen el egy miikddési tesztet ismét.

o Kérjlk irjon e-mailt a kdvetkez6 cimre :
smpower@smpower.hu






