Jniverzalny cuvaci radar s reproduktorom so 4 senzormi namontovanymi na
1arazniku

Javod na instalaciu a obsluhu

Obsah Skatule

| ultrazvukové senzory s odnimatelnym prediZenim kabla

} plastovych polohovacich krizkov pre zakrivené narazniky

. centrdlna jednotka

. napdjaci kdbel pre napajanie

v 1 kadblom reproduktora

. pouzivatel'ska prirucka

VSeobecné vlastnosti

| odnimatelné, vodotesné pripojenia kablov na kabel snimaca

\utomatické zapinanie pri civani

'vukové varovanie v zavislosti od vzdialenosti

/N6zZe byt pouzity pre osobné automobily, dodavky, SUV

‘echnické parametre

'revadzkové napatie: 10V~ 15V DC

Aaximalny prikon: 5 W

'revadzkova teplota: -40° C az + 85° C

ntenzita zvukového signalu: > 50 dB

Yetekéna vzdialenost: 0,3m ~ 1,0m(nepretrzity signal pre vzdialenosti menej ako 0,3m)
‘resnost merania: 0,1 m

‘otrebné ndradie

'1 mm vrtak (sucastou balenia), vitanie, meranie pasky, znackovac, kablové zvazky,
nultimeter, skrutkovac, klieste, spajka, izolacna paska.

YOZOR! Dodany vrtik je mozné pouzit iba na vitanie plastovych naraznikov.

\ko systém funguje

leverzny radar pracuje na ultrazvukovom principe. Senzory vysielaju ultrazvukovy
ignal, ktory odraza vacsinu orientaénych bodov, aby zariadenie mohlo zistit prekazky.
‘ariadenie vypocita prekazkovu vzdialenost na zéklade ¢asu, ktory uplynul medzi
misiou a detekciou. Centralna jednotka prijima energiu zo spdtného svetlometu,
akZe radar pre spatny chod sa aktivuje iba vtedy, ked' je prevod v opacnom smere.
uprava obsahuje reproduktora, tj sme informovani o vzdialenosti prekazok na zaklade
rekvencie pipnutia pri civani. Ak je prekazka blizsia ako 0,3 metra, budete pocut
iepretrzité pipnutie.

Instalacia a pripojenie

YOZOR! Nechajte instalaciu vykonat odbornikom! Vyrobca a distributor
1ezodpovedaju za Ziadne skody sp6sobené nespravnou instalaciou alebo nespravnou
unkciou zariadenia. Pred zacatim instalacie si pozorne precitajte ,,Navod na instalaciu
1 obsluhu”. Pred namontovanim zastavte motor a tieZ vypnite zapalovanie.

Pri vedeni kablov sa uistite, Ze nie je poskodena izolacia kablov, €i nie su kable zlomené
a Ci kable nie su prilis pevne utiahnuté. Pred zapnutim sa presvedcte, ¢i su kable
spravne pripojené a Ci je spravna polarita.

1.Umiestnenie centralnej jednotky

Najdite vhodné, Cisté a suché miesto pre centrdlnu jednotku v kufri vozidla. Odporuca
sa umiestnit blizko niektorého zo zadnych svetiel, pretoZe odtial tiez napaja energiu.
Nevystavujte hlavnu jednotku vysoke] teplote, vysokej vihkosti, silnym magnetickym
poliam alebo priamemu slne¢nému Ziareniu. DocCasne zaistite centralnu jednotku,
pretoze pri pripajani senzorov a napajania moze byt potrebné pohybovat sa. Po
spravnom pripojeni vsetkych vodic¢ov k centrdlnej jednotke ich zaistite dodavanym
obojstrannym lepidlom.

Poznamka: Niektoré svetla (indexové svetlo, brzdové svetlo, clvacie svetlo) mézu
emitovat frekvenciu, ktord méze ovplyvnit ¢innost clvacieho radaru. Ak po instaldcii
zistite, Ze radar clivania dava nespravny signal pri pouzivani indexovych, brzdovych
alebo hmlovych svetlometov, musi byt centralna jednotka umiestnena dalej od
svietidla.

2. Pripojte a umiestnite reproduktor

Reproduktor zariadenia mdzete umiestnit aj do kabiny vozidla (napr. Pod palubnu
dosku) alebo do kufra automobilu. Upozoriiujeme, Ze v niektorych modeloch
automobilov nemusi byt reproduktor v kufri pocutelny, preto sa pred koneénym
nahravanim uistite, Ze je pocutelny. Po umiestneni reproduktora pripojte kabel
reproduktora do prislusného konektora (Buz) na hlavnej jednotke.

3. Pripojenie napajania k centralnej jednotke

Pripojte 2-kolikovy konektor napdjacieho kabla k prislusnej (napdjacej) zasuvke na
hlavnej jednotke (Obrazok 3).

Zmerajte kladné (+ 12V) a zaporné (-) vodice spatného svetlometu. Ak je to potrebné,
vyberte svietidlo a vyhladajte kable. Odizolujte palec z izolacie vodica. Pripojte Cerveny
vodi¢ napajacieho kabla hlavnej jednotky k kladnému (+ 12V) vodicu spatného
svetlometu. Pripojte Cierny vodi¢ napdjacieho kabla centralnej jednotky k zapornému
() vodicu spatného svetlometu alebo ku karosérii vozidla. Spoje spravne izolujte
izolacnou paskou alebo teplom zmrstitelnou hadickou.

4.Instalacia snimacov

POZOR! Aby sa predislo faloSnym poplachom spdsobenym detekciou zeme, senzory by
mali byt inStalované vo vyske 50 ~ 80 cm tak, aby smerovali horizontalne dozadu alebo
mierne smerom k zemi (obrazok 2). Senzory by sa mali namontovat ¢o najdalej od seba
alebo symetricky k stredu naraznika (obrazok 1). Aby sa dosiahol ¢o najlepsi ucinok,
mali by byt dva koncové senzory umiestnené priblizne 15 palcov od rohu naraznika.
Poznamka: Umiestnenie senzorov na narazniku by malo byt pokial mozno na rovhom a
zvislom povrchu. Senzorové senzory supravy je mozné natriet farbou naraznika, aby sa
dosiahol dokonaly vyrobny efekt. Az dve tenké vrstvy na zachovanie citlivosti senzorov
farbu nanasajte striekanim (nie Stetcom alebo valéekom). Pred natieranim musia byt
senzory spravne pripravené a pdvodna vrstva nateru musi byt odstranena.



Jdporucame, aby malovanie vykonaval Specialista na autolak. Nespravna malba mdze
pdsobit poruchu spatného radaru. Na chyby tohto pévodu sa zaruka nevztahuje. Pri
nstalacii snimacov dodrziavajte odporucané montazne vysky a polohy uvedené na
ybrazku (obrazok 1). Skontrolujte Casti za naraznikom, hladajte povrch, na ktorom nie
U Ziadne C¢asti. Ak nemozete zistit polohu dielcov za naraznikom, bude
yravdepodobne potrebné vybrat naraznik. Umiestnite senzory na narazniku plstou
llebo kriedou. Uistite sa, Ze snimace mozu byt Uplne spustené do naraznika a i je
:abel spravne vedeny. Naraznik vyvrtajte na vyznacenych miestach pomocou
yrilozenej vitacky s priemerom 21 mm. Poznamka: Ak chcete namontovat snimace na
:ovovy naraznik, pouzite vhodnu vitacku. Zahrnutd vitacka sa da pouzit iba na
Jlastové narazniky. Pred vitanim sa uistite, Ze velkost vitacky je rovnaka ako velkost
enzorov. Ak je to potrebné, jemne obruste okraje otvorov. Ak naraznik vasho
iutomobilu nema vhodny vertikalny plochy povrch na namontovanie senzorov,
youZite dodavané polohovacie kruzky. V takom pripade najskor opatrne umiestnite

:ruzky na senzory a potom ich vloZte do vyvrtanych otvorov. VloZte vodice senzorov do

)tvorov a potom nainstalujte aj senzory.

‘oznamka: Pri stlaceni senzorov vyvijajte tlak iba na vonkajsi okraj senzorov, nie do
tredu (aby nedoslo k poruche senzora). Vlozte vodic¢e snimaca do kufra vozidla az k
:entralnej jednotke pomocou vhodného otvoru alebo otvoru.

‘oznamka: NereZte droty a uistite sa, Ze izolacia je neporusena. Kabel pripevnite k
:arosérii vozidla pomocou kablovej spony, aby sa zabranilo jeho pohybu, kontaktu s
yohybujucimi sa alebo horucimi ¢astami a viseniu z podvozku vozidla. Pripojte senzory
eden po druhom k zodpovedajlcej zasuvke s ndpisom na centralnej jednotke, zapnite
apalovanie a civanie. Tymto sa skontroluje, ¢i senzor pracuje spravne. Opakujte pre
:azdy snimac. Ak zaznamenate chybny signal na niektorom zo senzorov, skontrolujte,
i nie je vrtany otvor pre tento senzor prilis tesny.

lontrola ¢innosti spdtného radaru

‘omaly tlacte auto smerom k vhodnej prekazke (plochy, zvisly povrch, napr. Stena) zo
rzdialenosti asi 3 metrov. NepribliZujte sa k prekazke a sledujte zmeny v spatnom
adarovom pipnuti. Podas testovania nechajte niekoho sledovat vzdialenost medzi
lutom a stenou.

leverzné funkcie detekcie radaru

‘ariadenie vypocita vzdialenost od prekazky pomocou emitovaného ultrazvukového
ignalu. R6zne materidly odrazaju ultrazvukovu vinu odlisne. Z velkej ¢asti su
ibsorbované [udskou pokozkou a odevom, takZe odrazeny signal bude velmi slaby, ¢o
namena, ze ludia za vozidlom mé6zu byt detekovani iba z mensej vzdialenosti ako iné
yevné prekazky (napr. Iné auto). Zohladnite to pri parkovani.
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Schéma zapojenia centrdlnej jednotky, pripojenie snimaca

Varovanie

Pri parkovani a cuvani pri nizkych rychlostiach budte vZdy opatrni, aby ste zabranili
kolizidm. Akonahle clivaci radar vyda nepretrzity signal, okamzite zastavte.

PretoZe reverzny radar detekuje prekazky vysielanim ultrazvukového signalu, systém
moze vydavat chybny signal o objektoch, ktoré su napriklad sférické alebo sklonené
(tieto neodrazaju ultrazvukovy signal smerom k senzoru).

Pri silnom daZdi alebo snehu moZe zariadenie oznacovat dazd alebo sneh ako
prekazku. V takychto poveternostnych podmienkach udrZujte senzory bez snehu, blata
a inych nedistot, ktoré na nich prilna.



tlieSenie problémov

simptom

Posibila cauza de eroare

solutie

Setul nu se accentueaza
la inversare.

Nu existd putere la
unitatea centrala.
Unitatea centrala este
conectata incorect.

Verificati daca unitatea
centrala este conectata
corect.

Contactati serviciul pentru
clienti desemnat.

Aparatul ofera un semnal
continuu continuu.

Exista un obstacol la
0,3 metri.

Gaura senzorului
este prea mica.

Conectati senzorii unul
cate unul, apoi
conectati-l Tnapoi la
unitatea centrala,
simultan, astfel incat sa
aflati ce senzor este
problema.

Reglati senzorii in
pozitia corecta. Mariti
cu atentie diametrul
gaurii senzorului pentru
indicator.

Contactati serviciul
pentru clienti
corespunzator.

Aparatul indica faptul ca nu exista
obstacole in spatele masinii,

Aparatul detecteaza
pamantul.

Senzorii , privesc”
prea jos. Senzorii sunt
prea aproape de sol
(este necesara o
indltime de cel putin
0,5 m). Gaura
senzorului este prea
mica.

Deconectati senzorii unul
cate unul, apoi conectati-I
inapoi in unitatea
centrald, simultan, astfel
incat sa aflati care este
problema.

Reglati senzorii in pozitia
corectd. Mariti cu atentie
diametrul gaurii din
senzorul de semnalizare.
Contactati serviciul pentru
clienti desemnat.

Zarucné podmienky

Na vady spO6sobené poskodenim, nespravnou instalaciou alebo nespravnym pouzitim
sa zaruka nevztahuje. Pouzitim akéhokolvek lepidla alebo silikénu na senzory stratite
zaruku. Zaruény list uschovajte opatrne, pretoze reklamaciu mézete uplatnit iba platne
vyplnenym zarucnym listom certifikovanym odbornou garazou alebo predajcom.
Zaruka sa nevztahuje na rozobraté, opravené, upravené casti. Poskodenie spatnych
radarovych kablov je zaruka. Ak si nie ste isti alebo mate nejaké otazky tykajuce sa
inStalacie a pouzitia produktu pocas instalacie, urcite sa spojte instalacna dielfna alebo
nas centralny zédkaznicky servis.

VYROBCA A DISTRIBUTOR NEMUS{ ZODPOVEDAT ZA ZIADNE SKODY
ALEBO ZIADNE SKODY, KTORE MAJU BYT ZA ZIADNE POSKODENIA Z
POUZITIA ALEBO NESPRAVNE INSTALACIE ZARIADENIA. NEROZEJTE IBA
SPOLOCNOST NA RADOVE RADAROVE ZNACKY, VZDY VYKONAVAITE A
PARKOVAITE POZORNE A NA MODERATE PACE! Reverzny radar nie je
nefunkény pristroj, vzhl'adom na pravnu subjektivitu fyziky, pripad (EG GLASS
SURFACE, tenké prekazka) sa moze vyskytnut, ak reverzny radar neméze byt schopny
vyhoviet'.
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